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基于实测速度与应力风机的基础动力响应分析

赵俭斌１ꎬ祝　 军２ꎬ席义博１ꎬ赵中华３

(１. 沈阳建筑大学土木工程学院ꎬ辽宁 沈阳 １１０１６８ꎻ２. 浙江省水利水电勘测设计院ꎬ浙江

杭州 ３１００００ꎻ３. 沈阳城市建设学院土木工程系ꎬ辽宁 沈阳 １１０１６７)

摘　 要 目的 探究黏性阻尼以及材料阻尼对风机基础动力响应计算的影响. 方法 采

用风机塔筒 － 基础整体模型ꎬ区别考虑风机气动黏性阻尼、风机塔筒材料阻尼以及基

础的材料阻尼ꎬ用 ＣＯＭＳＯＬ Ｍｕｌｔｉｐｈｙｓｉｃｓ 有限元软件对风机整体进行模态计算ꎬ对在

不同阻尼下的风机基础上法兰的受力情况进行计算分析ꎬ并与现场实测应力进行对

比. 讨论阻尼对风机动力响应计算的影响. 结果 风机模态、相应位置应力实测与模拟

值吻合良好. 考虑气动阻尼和各材料阻尼时ꎬ动力响应幅值比不考虑阻尼时的幅值要

减小 １０ ＭＰａꎬ幅值减小 ３１􀆰 ２５％ . 当空气黏性阻尼比缩小 ２􀆰 ５ 倍时ꎬ幅值增大

２１􀆰 ４％ . 钢结构阻尼比缩小 ２􀆰 ５ 倍时ꎬ幅值增大 ８􀆰 ３３％ . 基础材料阻尼比缩小 ２􀆰 ５ 倍

时ꎬ幅值增大 １２％ . 结论 阻尼在动力计算中对计算结果起着较大的作用ꎻ风机的阻尼

比越大时ꎬ动力响应越小. 黏性阻尼对风机的动力响应影响比材料阻尼更大ꎬ基础的

材料阻尼要比钢结构的材料阻尼对动力响应的影响要大.
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　 　 风能是一种不需要开采、运输、不产生任

何污染的清洁可再生新能源ꎬ全球具有丰富

的风能资源ꎬ地球上 １％ 的风能从理论上说

就可以满足所有国家对能源的需求[１ － ４] . 所
以风能对改善能源结构和保护环境有重要意

义. 风力发电机在寿命期内ꎬ实际工作环境很

复杂ꎬ要受到台风、雨、雪、冰雹等恶劣气候的

影响. 风机基础环承受着由于复杂荷载所引

起的上部塔架的振动以及风轮运转过程中所

产生的振动ꎬ承载机理很复杂. 在循环荷载作

用下ꎬ基础环的钢筒以及附近的混凝土容易

发生疲劳破坏ꎬ从而导致工程故障. 因此对风

机基础结构进行动力分析和疲劳分析对于保

证结构的安全性和设计的优化性有着很重要

的意义. ＢＩＳＯＩ Ｓ [５ － ６]等采用考虑风浪荷载

下时域控制的有限元方法来研究动力响应.
结构用基于非线性 Ｗｉｎｋｌｅｒ 基础模型的梁单

元进行模拟ꎬ地基土的刚度的模拟使用 ＡＰＩ
所推荐使用的 ｐ － ｙꎬｔ － ｚ 曲线. ＪＵＮＧ Ｓ[７ － ８]

等提出动力分析时风和浪荷载应该考虑ꎬ传
统的 ｐ － ｙ 曲线并不适用ꎬ需要进行有限元分

析元分析ꎬ并且研究比较了不同的建模方法ꎬ
关注其对结构的影响. 文献 [９ － １１] 应用

ＡＮＳＹＳ 建立了三脚架式近海风机基础有限

元模型ꎬ模型采用 ＰＩＰＥ５９ 单元模拟基础在泥

面以上的钢管ꎬ采用 ＢＥＡＭ１８８ 单元模拟泥

面以下的桩柱ꎬ钢管桩与土层作用采用弹簧

单元 ＣＯＭＢＩＮ１４ꎬ通过该模型分析了三脚架

基础在海洋环境荷载作用下的动力反应和可

靠度. ＢＡＺＥＯＳ Ｎ 等[１２]用顶端加上附加质量

的塔筒模型来模拟风机塔架和机舱体系ꎬ以
其为基础研究了结构在静载和地震荷载作用

下结构的特性以及承载力. 阎石等[１３]采用达

文波特风速谱并根据 Ｓｈｉｎｏｚｕｋａ 理论ꎬ应用

简谐波叠加法分别模拟了脉动风速、脉动风

压和脉动风荷载时程曲线. 章子华等[１４]使用

达文波特脉动风谱ꎬ分别计算了风机基础完

全固接和考虑塔筒与桩基础共同作用的两种

有限元模型的自振特性以及在模拟风荷载下

的动力响应. 何叶等[１５] 用有限元软件 ＡＮ￣
ＳＹＳ 建立了海上风机基础 － 结构模型ꎬ采用

Ｂｌｏｃｋ Ｌａｎｚｃｏｓ 法进行了模态分析ꎬ并对风机

结构进行了动力计算. 杨峰等[１６ － １７]对结构模

型进行了瞬态动力分析ꎬ计算了不同工况下

风机的动力响应ꎬ为风机设计提供了参考. 建
立准确的有限元模型进行动力分析是疲劳分

析的基础ꎬ阻尼在动力分析中起着很大的作

用ꎬ因此建立准确的有限元模型以及探究阻

尼对风机基础动力响应计算影响就十分必

要. 以往研究中由于缺少实测数据的支持ꎬ无
法验证所建立的有限元模型是否准确ꎬ所计

算的结果是否和真实的工况相吻合. 笔者采

用 ＣＯＭＳＯＬ Ｍｕｌｔｉｐｈｙｓｉｃｓ 有限元分析软件ꎬ
建立了塔筒 － 基础整体模型ꎬ通过模拟值与
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实测值的对比ꎬ验证了有限元模型以及动力

计算的准确性. 对黏性阻尼以及材料阻尼对

动力响应的影响进行了探究.

１　 基于实测数据下有限元模型
的建立与验证

１. １　 风机概况以及长期监测方案

对某风电场 １􀆰 ５ ＭＷ 风力发电机进行

了长期的监测ꎬ并对其振动数据以及基础附

近上法兰的应力进行采集(见图 １)ꎬ传感器

安放在风机塔筒高 ７０ ｍ 处ꎬ分别采集两个相

互垂直的方向 ｘ、ｙ 向的振动数据.
风机轮毂高度 ７０ ｍꎬ塔筒为变截面钢

筒ꎬ风机基础采用圆盘形混凝土浅基础. 基础

底板半径 ８ ｍꎬ基础底板外缘高度 １􀆰 ２ ｍꎬ基
础底板圆台部分高度为 ０􀆰 ８ ｍꎬ基础上部圆

柱体半径为 ３ ｍꎬ圆柱体高度为 １􀆰 ３ ｍ. 基础

环半径为 ２􀆰 １ ｍꎬ基础环的高度为 １􀆰 ６５ ｍꎬ在
混凝土基础中基础环的埋深为 １􀆰 ２５ ｍꎬ基础

环厚度为 ２８ ｍｍ. 混凝土强度等级为 Ｃ３５.
　 　 图 ２ 为应变片位置示意图ꎬ圆形实心标

记处是在距上法兰 ２０ ｃｍ 处在 ３ 个方向安装

图 １　 传感器安置示意图

Ｆｉｇ􀆰 １　 Ｓｅｎｓｏｒ ｐｌａｃｅｍｅｎｔ ｄｉａｇｒａｍ
有应变片的地方以此来监测风机塔筒相应位

置应变的变化以此推出应力的变化ꎬ由于在

实际工程中ꎬ风向也随时间的变化而变化

(见图 ３ )ꎬ把风向分为 Ｎ、ＮＮＥ、 ＥＮＥ、 Ｅ、
ＥＳＥ、ＳＳＥ、 Ｓ、 ＳＳＷ、ＷＳＷ、Ｗ、ＷＮＷ、ＮＮＷ
１２ 个风向区间. 将正北 Ｎ 风向点定义为 ０°
风向点ꎬ顺时针旋转为正ꎬ应变片分别安装在

９０°、２１０°、３３０°位置处.

图 ２　 应变片位置示意图

Ｆｉｇ􀆰 ２　 Ｓｔｒａｉｎ ｇａｕｇｅ ｐｏｓｉｔｉｏｎ ｄｉａｇｒａｍ

图 ３　 风向示意图

Ｆｉｇ􀆰 ３　 Ｗｉｎｄ ｄｉｒｅｃｔｉｏｎ ｄｉａｇｒａｍ

拟建风机基础处地层分布. ①素填土:黄
灰色ꎬ松散ꎬ稍湿ꎬ主要由风积中砂及粉土组

成ꎬ３４ 号孔为碎石素填土ꎬ含植物根系. ②强

风化花岗岩:黄褐色ꎬ中粒结构ꎬ块状构造ꎬ主
要矿物构造为长石、石英. ③中风化花岗岩:
肉红色ꎬ中粗粒结构ꎬ块状构造ꎬ主要矿物成

分为长石、石英. 裂隙较发育ꎬ岩芯破碎呈短

柱状、 柱状ꎬ 局部呈碎块状ꎬ 岩芯采取率

４０％ ~ ７０％ ꎬ属较硬岩ꎬ较破碎ꎬ岩体基本质

量等级属 ＩＶ 类. 最大揭露厚度 ９􀆰 ５ ｍ.
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１. ２　 基于实测振动数据的模型验证

１. ２. １　 有限元模型建立以及模态计算

根据风机参数用有限元软件 ＣＯＭＳＯＬ
Ｍｕｌｔｉｐｈｙｓｉｃｓ 对风机进行建模ꎬ由于风机机舱

以及叶片结构复杂故将风机上部叶片、轮毅、
机舱等简化成一集中质量的刚体进行简化.
风机塔架钢筒所采用是杨氏模量为 ２１０
ＧＰａꎬ泊松比为 ０􀆰 ３１ꎬ密度为 ７ ８５０ ｋｇ / ｍ３ 的

钢材. 风机整体模型如图 ４ 所示ꎬ风机基础示

意图如图 ５ 所示.
图 ４　 风机整体模型示意图

Ｆｉｇ􀆰 ４　 Ｗｉｎｄ ｔｕｒｂｉｎｅ ｍｏｄｅｌ ｄｉａｇｒａｍ

图 ５　 风机基础示意图

Ｆｉｇ􀆰 ５　 Ｗｉｎｄ ｔｕｒｂｉｎｅ ｆｏｕｎｄａｔｉｏｎ ｄｉａｇｒａｍ

　 　 系统的自振频率通过 ＣＯＭＳＯＬ Ｍｕｌ￣
ｔｉｐｈｙｓｉｃｓ“基频求解器”求解ꎬ该计算过程无

需荷载. 经过计算得其第一阶自振频率为

０􀆰 ４２２ １５ Ｈｚꎬ 第 二 阶 自 振 频 率 为

０􀆰 ４２２ １７ Ｈｚꎬ第三阶自振频率为 ３􀆰 ５６３ ５
Ｈｚꎬ第四阶自振频率为 ３􀆰 ５６５ ９ Ｈｚ. 前四阶

阵型如图 ６ 所示ꎬ同时可以看出结构的前两

阶振型为摆动形态ꎬ第三、四阶是弯曲形态ꎬ
由于风机结构的振动形式主要由低阶模态所

决定ꎬ所以风机支撑结构的振动形式主要有

摆动和弯曲两种.

图 ６　 风机前四阶阵型图

Ｆｉｇ􀆰 ６　 Ｆｉｒｓｔ ｆｏｕｒ ｏｒｄｅｒ ｆｏｒｍａｔｉｏｎ ｏｆ ｗｉｎｄ ｔｕｒｂｉｎｅ

１. ２. ２　 基于环境激励下振动数据模态识别

图 ７ 为某一时段内现场所采集的实测振

动速度数据时程曲线ꎬ对这一时段内现场所

获得的实测数据分别使用快速傅里叶变换法

( Ｆａｓｔ Ｆｏｕｒｉｅｒ Ｔｒａｎｓｆｏｒｍ)、 随机子空 间 法

(Ｓｔｏｃｈａｓｔｉｃ ｓｕｂｓｐａｃｅ ｉｄｅｎｔｉｆｉｃａｔｉｏｎꎬＳＳＩ)对风
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机模态进行了识别ꎬ识别结果如图 ８ 所示.

图 ７　 速度传感器时程信号

Ｆｉｇ􀆰 ７　 Ｔｉｍｅ ｈｉｓｔｏｒｙ ｓｉｇｎａｌ ｏｆ ｓｐｅｅｄ ｓｅｎｓｏｒ

图 ８　 快速傅里叶变换法识别结果

Ｆｉｇ􀆰 ８　 Ｔｈｅ ｒｅｓｕｌｔ ｏｆ Ｆａｓｔ Ｆｏｕｒｉｅｒ Ｔｒａｎｓｆｏｒｍ

　 　 通过图 ８ 可 以 看 出 功 率 谱 峰 值 在

０􀆰 ４３ Ｈｚ处ꎬ功率谱峰值所对应处即风机第一

自振频率ꎬ与数值计算结果 ０􀆰 ４２２ １５ Ｈｚ 基

本一致. 由随机子空间方法计算出风机第一

自振频率为 ０􀆰 ４２７Ｈｚꎬ与有限元数值计算结

果０􀆰 ４２２ １５ Ｈｚ十分接近. 通过对比基于实测

振动数据分析所得的模态与数值计算所获得

的模态ꎬ两者十分接近ꎬ证明了本模型的准确

性和可靠性. 在模态识别过程中ꎬ可以发现快

速傅里叶变换法(Ｆａｓｔ Ｆｏｕｒｉｅｒ Ｔｒａｎｓｆｏｒｍ)有

着计算速度快、操作简单的优点ꎬ缺点是模态

识别具有人的主观性ꎬ识别精度不足. 随机子

空间 法 ( Ｓｔｏｃｈａｓｔｉｃ ｓｕｂｓｐａｃｅ ｉｄｅｎｔｉｆｉｃａｔｉｏｎꎬ
ＳＳＩ)模态识别准确ꎬ可以识别出 ＦＦＴ 法遗漏

的频率. 缺点是容易受到噪声干扰ꎬ在高阶模

态定阶上存在定阶有虚假模态的情况[１８] .
１. ３　 基于实测应力数据的模型验证

１. ３. １　 随机风速模拟以及风荷载计算

通常认为瞬时风速由周期大于 １０ ｍｉｎ
的长周期风速和周期在几秒至几十秒以内的

短周期风速两部分组成. 在进行各种工程结

构风荷载计算时ꎬ通常将作用在结构物上的

风荷载分为两部分:平均风荷载和脉动风荷

载ꎻ作用在结构上任意高度的随机风速是平

均风速和脉动风速的叠加.
ｖ(ｚ) ＝ ｖａ(ｚ) ＋ ｖｆ(ｚꎬｔ) . (３)

式中:ｖ(ｚ)为高度 ｚ 处的随机风速ꎻｖａ ( ｚ)为
高度 ｚ 处的平均风速ꎻｖｆ( ｚꎬｔ)为高度 ｚ 处的

脉动风速.
风机叶片和塔架上的平均风速需要由风

剪效应确定ꎬ用指数模型来描述风剪效应.
指数模型为

ｖａ(ｚ)
ｖａ(ｚ１０)

＝ ｚ
１０

æ

è
ç

ö

ø
÷

ａ

. (４)

式中:ｖａ ( ｚ１０)为结构 １０ ｍ 高度处的平均风

速ꎻａ 为地面粗糙度系数.
根据地面情况确定ꎬ依据现行规范ꎬａ 取

值如表 １ 所示.

表 １　 地表粗糙度系数

Ｔａｂｌｅ １　 Ｓｕｒｆａｃｅ ｒｏｕｇｈｎｅｓｓ ｃｏｅｆｆｉｃｉｅｎｔ

地表类型 ａ

近岸海面、海岛、海岸及沙漠地区 ０􀆰 １２
田野、乡村、丛林、丘陵及房屋比较稀疏的乡镇和城市郊区 ０􀆰 １６
有密集建筑群的城市市区 ０􀆰 ２２
有密集建筑群的且房屋较高的城市市区 ０􀆰 ３０
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　 　 采用 Ｄａｖｅｎｐｏｒｔ 风速谱来进行顺风向的

脉动风速模拟ꎬ风谱采用谐波叠加法ꎬ由

ＭＡＴＬＡＢ 编 程 进 行 实 现ꎬ 时 间 增 量 取

０􀆰 ２５ ｓꎬ时长为 ３００ ｓ.
　 　 作用在塔架、机舱、轮毂上的风荷载为

Ｆ ＝ １
２ ρＣＤｖ２􀅰Ａ. (５)

式中:ρ 为空气的密度ꎬρ ＝１􀆰 ２７７ ｋｇ / ｍ３ꎻＣＤ 为

阻力系数ꎬ塔架的阻力系数取 １􀆰 ２ꎬ机舱和轮毂

的体形系数均取１􀆰 ３ꎻｖ 为风速ꎻＡ 是机舱、轮毂、
塔架在与风向垂直平面上投影的面积.

将风机塔架平均分为 ７ 段ꎬ每段 １０ ｍꎬ
计算风作用在塔架上的荷载时ꎬ每 １０ ｍ 钢筒

的风速取高度 ５ ｍꎬ１５ ｍꎬ２５ ｍꎬ３５ ｍꎬ４５ ｍꎬ
５５ ｍꎬ６５ ｍ 处的风速值为代表. 作用于叶轮

上的风荷载用推力系数法进行计算ꎬ计算式

为

Ｆｂ ＝ ０􀆰 ５ρａπｒ２ｖ２ｃＴ . (６)
式中:ρａ 为空气密度ꎬρａ ＝ １􀆰 ２７７ ｋｇ / ｍ３ꎻｒ 为

叶轮半径ꎬＲ ＝ ４２ ｍꎻｖ 为风速ꎻｃＴ 为推力系

数ꎬ由风机厂家提供.
风机为高耸结构ꎬ长期受到风动力荷载

的作用ꎬ根据上面荷载计算方法ꎬ在塔架顶部

集中质量处施加叶轮风荷载时程ꎬ同时在塔

架迎风面施加各自的风荷载时程ꎬ用 ＣＯＭ￣
ＳＯＬ Ｍｕｌｔｉｐｈｙｓｉｃｓ 瞬态求解器分别对风机基

础环上法兰应力进行计算.
１. ３. ２　 实测应力数据的分析与模型的验证

钢的材料阻尼比取 ２％ . 空气动力学阻

尼和风速有关ꎬＫＵＨＮ Ｍ Ｊ[１９] 认为在低风速

下海上风机空气阻尼比近似为 ３􀆰 ５％ ꎬ因为

此风机为陆上风机ꎬ所以空气阻尼比取小些ꎬ
取 ２􀆰 ５％ . 基础混凝土材料阻尼比通常在

０􀆰 ９％到 ２％ [２０]ꎬ取 １􀆰 ５％ .
由于风速直接影响到作用于风机荷载的

大小ꎬ所以在对比实测应力与模拟应力前要

保证实测风速与模拟风速基本一致. 风速与

提取数据的应力计相对位置和模拟风速与计

算点的相对位置基本一致.
分析 ２０１６ － ０１ － １４Ｔ１:００:５２ 至 ２０１６ －

０１ － １４Ｔ１:０６:３８ 的数据ꎬ图 ９( ａ)为实测风

速图ꎬ每 ７ ｓ 测得一个现场实际平均风速ꎬ经
计算此时实测平均风速为 ５􀆰 ９５ ｍ / ｓ. 图 ９
(ｂ)为用于有限元计算平均风速为 ６ ｍ / ｓ 的

模拟随机风速.

图 ９　 实测风速与模拟风速

Ｆｉｇ􀆰 ９　 Ｍｅａｓｕｒｅｄ ｗｉｎｄ ｓｐｅｅｄ ａｎｄ ｓｉｍｕｌａｔｉｏｎ ｏｆ ｒａｎｄｏｍ ｗｉｎｄ ｓｐｅｅｄ

　 　 对现场所获取的数据进行处理ꎬ获得实

测应力时程曲线如图 ９(ａ)所示ꎬ经计算这段

时间内实测平均应力值为 ２􀆰 ７８ ＭＰａꎬ应力分

布在 ３􀆰 ６ ＭＰａ 与 ２􀆰 １３ ＭＰａꎬ应力最大相差

１􀆰 ４７ ＭＰａ. 采用平均风速为 ６ ｍ / ｓ 的模拟风

加载到有限元模型上ꎬ得到相应位置模拟时

程曲线如图 ９(ｂ)所示ꎬ经计算这段时间内的

平均 应 力 值 为 ２􀆰 ２６ ＭＰａꎬ 应 力 分 布 在

３􀆰 ２５ ＭＰａ 与 １􀆰 ６９ ＭＰａꎬ 应 力 最 大 相 差

１􀆰 ５６ ＭＰａ. 由图 １０ 可以看出ꎬ实测结果与模

拟结果吻合良好ꎬ数值计算准确.



第 ５ 期 赵俭斌等:基于实测速度与应力风机的基础动力响应分析 ８１７　　

图 １０　 实测应力与模拟应力

Ｆｉｇ􀆰 １０　 Ｍｅａｓｕｒｅｄ ｓｔｒｅｓｓ ａｎｄ ｓｉｍｕｌａｔｅｄ ｓｔｒｅｓｓ

２　 阻尼对风机基础动力响应计

算的影响

　 　 钢的材料阻尼比取 ２％ 、空气黏性阻尼

比取 ２􀆰 ５％ 、基础材料阻尼比取 １􀆰 ５％ 时ꎬ利
用 ＣＯＭＳＯＬ Ｍｕｌｔｉｐｈｙｓｉｃｓ 对在平均值为 ８
ｍ / ｓ 的模拟风速下上法兰相应点的应力进行

动力计算ꎬ计算结果如图 １１ 所示ꎬ经计算模

拟应力为 ２２ ＭＰａ 左右. 把此模型视为初始

计算工况. 当不考虑阻尼时ꎬ利用 ＣＯＭＳＯＬ
Ｍｕｌｔｉｐｈｙｓｉｃｓ 对在相同平均值为 ８ ｍ / ｓ 的模

拟风速下相应点的应力进行动力计算ꎬ计算

结果如图 １２ 所示ꎬ经计算模拟应力分布范围

为 ３２ ＭＰａꎬ是初始计算工况的 １􀆰 ４５４ 倍.

图 １１　 考虑全部阻尼时模拟应力时程

Ｆｉｇ􀆰 １１　 Ｔｈｅ ｔｉｍｅ￣ｈｉｓｔｏｒｙ ｏｆ ｓｉｍｕｌａｔｅｄ ｓｔｒｅｓｓ ｗｉｔｈ ａｌｌ
ｄａｍｐｉｎｇ

图 １２　 无阻尼时模拟应力时程

Ｆｉｇ􀆰 １２　 Ｔｈｅ ｔｉｍｅ￣ｈｉｓｔｏｒｙ ｏｆ ｓｉｍｕｌａｔｅｄ ｓｔｒｅｓｓ ｗｉｔｈ ｎｏ
ｄａｍｐｉｎｇ

当空气黏性阻尼比按初试计算工况缩小

２􀆰 ５ 倍取 １％ ꎬ钢结构材料阻尼比取 ２％ ꎬ基
础材料阻尼比取 １􀆰 ５％ 时ꎬ利用 ＣＯＭＳＯＬ
Ｍｕｌｔｉｐｈｙｓｉｃｓ 对在同一平均值为 ８ ｍ / ｓ 的模

拟风速下相应点的应力进行动力计算ꎬ计算

结果如图 １３ 所示ꎬ模拟应力分布在 ２８ ＭＰａ
左右ꎬ是第一种工况的 １􀆰 ２７３ 倍.

当空气黏性阻尼比取 ２􀆰 ５％ ꎬ钢结构材料

阻尼比按初试计算工况缩小 ２􀆰 ５ 倍取 ０􀆰 ８％ ꎬ
地基基础材料阻尼比取 １􀆰 ５％ ꎬ利用 ＣＯＭＳＯＬ
Ｍｕｌｔｉｐｈｙｓｉｃｓ 对在同一平均值为 ８ ｍ/ ｓ 的模拟

风速下相应点的应力进行动力计算ꎬ计算结果
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如图 １４ 所示ꎬ经计算模拟应力分布在 ２４ ＭＰａ
左右ꎬ是第一种工况的 １􀆰 ０９ 倍.

图 １３　 空气阻尼比 １％时模拟应力时程

Ｆｉｇ􀆰 １３　 Ｓｉｍｕｌａｔｅｄ ｓｔｒｅｓｓ ｔｉｍｅ￣ｈｉｓｔｏｒｙ ｃｕｒｖｅ ｗｉｔｈ １％
ｄａｍｐｉｎｇ ｒａｔｉｏ ｏｆ ａｉｒ

图 １４　 钢材料阻尼比 ０􀆰 ８％时模拟应力时程

Ｆｉｇ􀆰 １４　 Ｓｉｍｕｌａｔｅｄ ｓｔｒｅｓｓ ｔｉｍｅ￣ｈｉｓｔｏｒｙ ｃｕｒｖｅ ｗｉｔｈ ０􀆰 ８％

ｄａｍｐｉｎｇ ｒａｔｉｏ ｏｆ ｓｔｅｅｌ

当空气黏性阻尼比取 ２􀆰 ５％ ꎬ钢结构材

料阻尼比取 ２％ ꎬ基础材料阻尼比按初试计

算工况缩小 ２􀆰 ５ 倍取 ０􀆰 ６％ ꎬ利用 ＣＯＭＳＯＬ
Ｍｕｌｔｉｐｈｙｓｉｃｓ 对在平均值为 ８ ｍ / ｓ 的模拟风

速下相应点的应力进行动力计算ꎬ计算结果

如图 １５ 所示ꎬ经计算模拟应力分布在 ２５
ＭＰａ 左右ꎬ是初试计算工况的 １􀆰 １３６ 倍.

图 １５　 基础阻尼比 ０􀆰 ６％时模拟应力时程

Ｆｉｇ􀆰 １５　 Ｓｉｍｕｌａｔｅｄ ｓｔｒｅｓｓ ｔｉｍｅ￣ｈｉｓｔｏｒｙ ｃｕｒｖｅ ｗｉｔｈ
０􀆰 ６％ ｄａｍｐｉｎｇ ｒａｔｉｏ ｏｆ ｆｏｕｎｄａｔｉｏｎ

３　 结　 论

(１)基于塔筒 － 基础有限元模型所计算

出的模态与现场基于实测振动速度数据识别

所获得的模态吻合良好. 相同平均风速下ꎬ应
变片安置处基于有限元模型计算出的应力时

程与相应位置分析现场实测应变数据所获得

的应力时程吻合良好. 基于 ＣＯＭＳＯＬ Ｍｕｌ￣
ｔｉｐｈｙｓｉｃｓ 三维实体单元构建的塔筒 －基础有限

元模型可以很好地模拟风机结构的实际情况.
(２)阻尼在动力响应计算中起着很大的

作用ꎬ考虑气动阻尼和各材料阻尼时ꎬ动力响

应幅值比不考虑阻尼时的幅值要减小 １０
ＭＰａꎬ幅值减小 ３１􀆰 ２５％ . 当空气黏性阻尼比

缩小 ２􀆰 ５ 倍时ꎬ幅值增大 ２１􀆰 ４％ . 钢结构阻

尼比缩小 ２􀆰 ５ 倍时ꎬ幅值增大 ８􀆰 ３３％ . 基础

材料阻尼比缩小 ２􀆰 ５ 倍时ꎬ幅值增大 １２％ .
阻尼越大ꎬ瞬态动力响应越小. 和材料阻尼相

比ꎬ空气黏性阻尼对结构的动力响应影响更

大. 基础阻尼对动力响应的影响比钢材料阻

尼要大.
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